


torehgeber für Erntefahrzeuge 

Autonomer Roboter 
für die Apfelernte 

Drehgeber für autonom agierende Erntefahrzeuge auf Obstplantagen 

In ejnem Forschungs- und Entwjcklungsprojekt wollen Obstbauer Johann Schröder, dje Hochschule 21 

aus Buxtehude und der LandmascMnenhersteller PWH ejnen autonom fahrenden Erntehelfer entwj­

ckeln. Drehgeber erfassen dabej den Lenkwjnkel des Fahrzeugs sowje dje PosWon der Kjstenaufnehmer. 

AurOrA (Autonomer Obstplantagenhelfer Altes 

Land) ist ein kleines autonom fahrendes Fahr­

zeug, das sich künftig auf Obstplantagen selbst­

ständig bewegen und gefüllte Obstkisten detek­

tieren, aufnehmen und zu einem definierten 

Entladepunkt bringen soll. Monotone, ermü­

dende Tätigkeiten sollen durch Technik und 

Automatisierung mehr und mehr vermieden 

werden. Die Idee für das Projekt stammt aus 

der Praxis: Obstbauer Johann Schröder aus Jork 

im Alten Land südwestlich von Hamburg bat 

die Hochschule 21 in Buxtehude um Unterstüt­

zung bei der Entwicklung eines solchen auto-
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nom agierenden Fahrzeugs. Gemeinsam mit 

dem Landmaschinenhersteller PWH aus Jork 

wurde das Projekt im Februar 2020 gestartet. 

Der Bedarf an technischer Unterstützung ist 

bei Obstplantagenbesitzern hoch und so soll 

das Projekt mittelfristig zu einem marktreifen, 

wirtschaftlichen Produkt werden. Die eigent­

liche Zielsetzung des Projekts ist jedoch, bis 

Anfang 2023 einen funktionsfähigen Prototyp 

zu realisieren, um die technische Machbarkeit 

zu zeigen. Gefördert wird das Projekt über das 

ZIM-Förderprogramm des Bundeswirtschafts­

ministeriums. 

Herausforderung: 

Unterschiedliche Ernteprozesse 

Aktuell befindet sich das Projekt im letzten Pla­

nungsdrittel, nachdem der zweite Meilenstein 

erreicht wurde: Der Roboter kann bereits weit­

gehend autonom in der Plantage agieren. Gear­

beitet wird noch an der Kollisionsvermeidung 

und der Erkennung des Untergrunds, zum Bei­

spiel bei matschigem Boden, um zu vermeiden, 

dass die Räder durchdrehen und sich das Fahr­

zeug festfährt oder in einen Graben abdriftet. 

Meilenstein Nummer drei wird dann die tat­

sächliche Kistenaufnahme samtTransport sein. 
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